


DECLARATIA DE CONFORMITATE CE PENTRU ECHIPAMENTE
(DIRECTIVA 98/ 37/ CE)

Producitorul: FAAC S.p.A
Adresa: Via Benini, 1 — 40069 Zola Predosa - Bologna — ITALIA

Declara ca: modelul de operator S418
e este construit pentru a fi integrat Tntr-un echipament sau pentru a fi asamblat cu un alt dispozitiv pentru a crea un
echipament conform prevederilor Directivei 98/37/CE;
e respecta cerintele de sigurantd esentiale conform urmatoarelor directive ale CEE:
= 2006/95/ CE Directiva privind echipamentele de tensiune joasa
= 2004/ 108 / CE Directiva privind compatibilitatea electromagnetica

si declara si ca este interzis sa dea in folosire dispozitivul inainte ca echipamentul in care va fi integrat sau din care va face
parte sa fie identificat si declarat conform conditiilor Directivei 89/392/CEE si modificarile ulterioare asimilate in legislatia
nationald italiana conform Decretului Presedintelui nr. 459 din 24 iulie 1996.

Bologna, 6 martie 2009

Directorul Executiv
A. Marcellan
Semndtura indescifrabila

ATENTIONARI PENTRU INSTALATOR
OBLIGATII GENERALE DE SIGURANTA

ATENTIE! Pentru a asigura siguranta persoanelor, este important sa
cititi toate instructiunile de mai jos. Instalarea incorecta sau folosirea
incorectd a produsului ar putea provoca daune grave persoanelor.

1. Cititi cu atentie instructiunile Tnainte de a incepe sa instalati produsul.
2. Nu lasati ambalajele (plastic, polistiren etc.) la indeména copiilor
deoarece aceste materiale pot fi surse de pericol.

3. Pastrati aceste instructiuni pentru a le consulta ulterior.

4. Acest produs a fost proiectat si construit strict in scopul indicat in
prezenta documentatie. Orice alta folosire, ce nu este mentionata in
mod clar in prezentul, ar putea compromite conditiile/functionarea
corespunzatoare a produsului si/sau ar putea reprezenta o sursa de
pericol.

5. FAAC respinge orice raspundere provocata de folosirea
necorespunzitoare sau folosire pentru care nu a fost creat sistemul
automatizat.

6. Nu instalati echipamentul intr-un mediu cu potential explozibil:
prezenta unor gaze sau vapori inflamabili reprezinta un pericol serios
pentru siguranta.

7. Partile mecanice trebuie sa respecte prevederile Standardelor EN
12604 si EN 12605.

8. Pentru tarile non-membre UE, pentru a obtine un nivel corespunzator
de sigurantd, trebuie respectate Standardele de mai sus pe langa
regulamentele juridice nationale.

9. FAAC nu este responsabila de nerespectarea Bunelor Tehnici pentru
constructia elementelor de inchidere ce vor fi actionate electric, sau
pentru orice deformare ce poate aparea in timpul folosirii.

10. Instalarea trebuie sa respecte Standardele EN 12453 si EN 12445.
11. Inainte de a realiza orice actiune asupra sistemului, intrerupeti
alimentarea cu energie si deconectati bateriile.

12. Sursa de alimentare cu energie ale sistemului automatizat trebuie sa
fie dotata cu un intrerupator pe toti polii cu distanta de deschidere pana
la punctul de contact de 3mm sau mai mare. Se recomanda folosirea
unui intrerupdtor termic de 6A cu intrerupere de circuit pe toti polii.

13. Asigurati-va ca in amontele sistemului exista un comutator
diferential cu un prag de 0,03A.

14. Asigurati-va ca sistemul de impamantare este bine realizat si
conectati partile metalice ale modului de inchidere a acestuia.

15. Sistemul automatizat este furnizat cu un dispozitiv de siguranta
anti-zdrobire intrinsec ce consta in controlul sistemului de rasucire.
Totusi, pragul de declansare trebuie sa fie verificat conform
Standardelor indicate la punctul 10.

16. Dispozitivele de siguranta (standardul EN 12978) protejeaza orice
zone de pericol impotriva riscurilor de migcare mecanica, precum
zdrobire, tragere si forfecare.

17. Se recomanda folosirea cel putin a unui bec-indicator pentru fiecare
sistem, precum si un semn de avertizare asigurat in mod corespunzator
in structura cadru, pe langa dispozitivele mentionate la punctul 16.

18. FAAC nu isi asuma raspunderea referitor la siguranta si la
functionarea eficienta a sistemului automatizat in cazul in care nu se
folosesc componente de sistem originale produse de FAAC.

19. Pentru intretinere, folositi doar piese originale FAAC.

20. Nu modificati in niciun fel componentele sistemului automatizat.
21. Instalatorul va oferi toate informatiile referitor la functionarea
manuala a sistemului in cazul unei urgente si ii va oferi utilizatorului
manualul de instructiuni si avertismente care insoteste produsul.

22. Nu le permiteti copiilor sau adultilor sa stea in apropierea
produsului in timpul functionarii.

23. Aplicatia nu poate fi folositd de copii, de persoane cu capacitate
fizica, mintald, senzoriala redusa sau de persoane fara experienta si
pregatirea necesare.

24. Nu lasati telecomenzile sau alte generatoare de impulsuri la
indemana copiilor, pentru ca nu permite actionarea involuntara a
sistemului automatizat.

25. Trecerea printre canaturi trebuie sa se faca doar cand poarta s-a
deschis complet.

26. Utilizatorul nu trebuie s incerce sa repare in niciun fel sau sa
actioneze direct, ci sa contacteze doar personalul calificat al FAAC sau
centrele de reparatii FAAC.

27. Nu este permisd nicio actiune ce nu s-a mentionat in mod expres in
prezentele instructiuni.

Note referitor la citirea acestor informatii
Cititi manualul de instalare in intregime inainte de a incepe instalarea produsului.

Simbolul A indici notele importante pentru siguranta persoanelor si pentru buna functionare a sistemului automatizat.

Simbolul ¥ v3 atraga atentia asupra notelor despre caracteristicile si functionarea produsului.
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SISTEMUL AUTOMATIZAT S418
1. DESCRIERE

Sistemul automatizat S418 pentru portile Tn canaturi este un operator electromecanic ce isi transmite
miscarile prin canat printr-un sistem Worm-screw.

Sistemul ireversibil garanteaza blocarea mecanica a canatului cand motorul nu functioneaza. Un
dispozitiv de eliberare usor de folosit permite miscarea canatului in cazul unei defectiuni sau a unei
pene de curent.

Functionarea cu tensiune joasa permite conectarea bateriilor tampon, compensand astfel intreruperile
temporare de curent.

Bratul din spate reglabil permite instalarea operatorului pe cele mai diferite tipuri de usi.

A Functionarea corectd si trasdaturile mentionate se obtin doar folosind accesoriile, dispozitivele
de sigurantd si unitatea de control asigurate de FAAC.

Lipsa unui dispozitiv de prindere mecanic necesiti folosirea unei unitati de control cu sistem de
prindere electronic reglabil pentru a garanta sistemul necesar de siguranti anti-zdrobire.

Sistemul automatizat S418 a fost proiectate §i construit pentru a controla accesul vehiculelor in
unitati rezidentiale; trebuie evitatd orice alta folosire.

Piesa Descriere Piesa Descriere
1 Operator 6 Cablu de alimentare
2 Dispozitiv de eliberare 7 Brat frontal
3 Oprire mecanica la inchidere 8 Brat dorsal reglabil
4 Oprire mecanica la deschidere 9 Armatura dorsald
5 Capac cablu

Fig. 1




1.1 DIMENSIUNI

825mm

127mm

']L 350mm

107mm
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2. SPECIFICATII TEHNICE

Fig. 2

Specificatiile tehnice 5418
Alimentarea cu energie electrica (Vdc) 24

Putere nominala (W) 35

Curent absorbit (A) 15

Fortd maxima de impingere (daN) 180

Cursa (mm) 350 @
Viteza (cm/sec) 1,8
Dimensiunea maxima a canatului (m) 2,1 @

Tipul si frecventa de folosire la 20°C 80 cicluri/zi
Cicluri consecutive la 20°C 30
Temperatura de functionare (°C) - 20+ 55
Greutate operator (KG) 6

Clasa de protectie IP54
Dimensiunile operatorului A se vedea fig. 2

™ Daca nu doriti sa folositi opririle mecanice la deschidere si inchidere, cursa operatorului ajunge la

390 mm.

= Cu canaturi de peste 2,3 m, trebuie instalatd o inchidere electricd pentru a asigura inchiderea

canatului.




3. INSTALARE

3.1 PREGATIRI ELECTRICE (sistemul standard)

Fig. 3
Piesa Descriere Cabluri
1 Operatori Furnizate
2 Unitatea de control 3 x 1,5 mm2 (alimentare cu energie)
3 Fotocelule TX 4 x 0,5 mm? (bara colectoare 2 x 0,5
mmg2)
4 Fotocelula RX 2 x 0,5 mm?
5 Selector cheie 2 x 0,5mm2 (1 contact)
3 x 0,5mm2 (2 contacte)
6 Bec intermitent 2 x 1,5 mm?
7 Antena externa Cablu coaxial
8 Opriri mecanice

IS Pentru a aranja cablurile electrice, folositi tevi rigide si/sau flexibile corespunzatoare.

Pentru a evita orice fel de interferenta, va recomandam sa separafi intotdeauna accesoriile de

tensiune joasa si sa comandati cabluri de legatura din cablurile de alimentare cu energie, folosind
carcase separate.

3.2

VERIFICARI PRELIMINARE

Pentru functionarea corecta a sistemului automatizat, structura portii existente, sau a celei care va fi
montatd, trebuie sa respecte urmatoarele conditii preliminare:

Piesele de constructie mecanica trebuie sa respecte prevederile Standardelor EN 12604 si EN
12605.

Lungimea canatului trebuie sa respecte ce se arata in caracteristicile tehnice ale operatorului
(alineatul 2).

Structura canaturilor trebuie sa fie rezistenta si rigida, potrivita pentru un sistem automatizat.
Trebuie sa existe o miscare regulatd si uniforma a canaturilor, fara frecare sau oprire pe
intreaga deplasare.

Balamalele trebuie sa fie rezistente in mod corespunzator si in conditie buna



e Punctele de oprire de deschidere si inchidere mecanica trebuie sa fie prezente la sol (nu este
necesar daca se folosesc opririle mecanice ale operatorului).

IF—E Se recomanda ca toate operatiunile cu elemente din metal sa fie realizate inainte de a instala

sistemul automat.

& Structura portii influenteaza direct fiabilitatea si siguranta sistemului automatizat.

3.3 VALORILE LA INSTALARE

Stabiliti pozitia se asamblare a operatorului, consultand figura 4 si tabelul aferent. Este o idee buna ca
in aceastd etapd sa alegeti daca doriti sa folositi opririle mecanice ale operatorului sau nu; aceasta se
intampla deoarece eliminarea opririlor mecanice creste cursa de functionare a operatorului si trebuie

schimbate valorile A si B.
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o A B |([Cce|De| ze L E®
— - 00> | 165 | 165|330 | 90 | 75 | 690 | 105
Cu opriri mecanice 175|175 | 350 | 90 | 85 | 690 | 105
110°| 150 | 150 | 340 | 80 | 70 | 690 | 105
Cu oprire mecanici la °0° 175 | 165 | 340 | 100 | /5 | 708 | 105
deschidere 180 | 180 | 360 | 100 | 80 | 708 | 105
110°| 160 | 160 | 360 | 90 | 70 | 708 | 105
- 90° | 180 | 180 | 360 | 110 | 70 | 708 | 105
Fara opriri
110°| 170 | 170 | 380 | 100 | 70 | 708 | 105

@ |Valoare maxima.
@ [Valoare minima.

T YCursa de functionare a operatorului.

A Odata instalat operatorul, verificati daca valoarea ,,X” din figura 5 este mai mare de 500 mm.
Dacia valoarea ,,X” este mai micd decdt 500mm, trebuie realizat un test de impact conform descrierii




in standardul UNI EN 12445, verificind daca valorile constate respecti ce se stabileste in
standardul 12453. Daca valorile constatate nu corespund conditiilor din standard, zona TREBUIE
sa fie protejata cu un dispozitiv de protectie care sa respecte standardul UNI EN 12978.
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Fig. 5

Daca dimensiunea pilastrului sau pozitia balamalei nu permit instalarea operatorului, va trebui sa se
faca o nisa in pilastru pentru a nu schimba valoarea A, conform figurii 6. Dimensiunea nisei trebuie sa
permitd instalarea ugoara a operatorului, nelimitandu-i rotatia si permitand activarea dispozitivului de
eliberare.

7

el

N

Fig. 6

Bratul din spate, reglabil 1n pozitii diferite, faciliteaza procedura de instalare, fiind adaptabil tipurilor
diferite de porti si limitand orice modificare necesara pentru a permite instalarea corespunzatoare a
valorilor A si B. Figura 7 arata anumite pozitii pe care le poate lua bratul; se pot obtine toate pozitiile
intermediare celor aratate.

Trebuia alese pozitiile ce permit asamblarea bratului, folosind ambele suruburi de siguranta.
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Fig. 7

3.3.1 REGULI GENERALE PENTRU STABILIREA VALORILOR LA INSTALARE

e pentru a obtine deschiderea canatului la 90°: A+B=C.

e pentru a obtine deschiderea canatului peste 90°: A+B <C

e valorile mai mici la A si B produc viteze periferice mai mari ale canatului.

e Limitati diferenta dintre valoarea A si valoarea B in decurs de 4 cm, cu diferente mai mari
din cauza variatiilor de viteza in timpul miscarii portii la deschidere sau inchidere.

e Pastrati valoarea Z astfel incat operatorul sa nu loveasca de pilastru.

e Opririle mecanice intervin in primii si ultimii 50 mm ai cursei. Neexploatarea cursei
intregi a operatorului ar putea sa limiteze domeniul de reglare sau si o reduca la zero.

3.4 INSTALAREA OPERATORILOR
Pentru a instala corect operatorii, respectati procedura indicata:
1. Asigurati partea fixd a bratului dorsal in pozitia stabilitd anterior, folosind sistemele de asamblare

corespunzitoare. In cazul pilonilor de fier, bratul poate fi sudat direct de pilastru, a se vedea figurile 8

si9.

I In timpul procedurilor de asamblare, verificati dacd bratul este perfect orizontal folosind un
poloboc.



-

Fig. 8 Fig. 9

2. Asigurati bratul dorsal, asa cum apare in figura 10, pentru a respecta valorile A si B stabilite anterior.

4. Verificati daca armatura frontala este in pozitia indicatd in figura 12 (cu oprirea mecanica la
inchidere) sau in figura 13 (fard o oprire mecanicd la inchidere). Daca nu se atinge aceasta pozitie,
operatorul trebuie sa fie alimentat temporar, pentru a aduce armatura in pozitia necesara.



I Pentru aceasta, se poate folosi o baterie DC de 12 V.
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5. Asigurati bratul frontal conform figurii 14.

Fig. 14

6. Asigurati operatorul in bratul dorsal folosind boltul corespunzator furnizat, conform figurii 15.




7. Aduceti canatul portii in pozitia de inchidere.

8. Aduceti operatorul, impreuna cu bratul aferent, pe langa canat.

9. Verificati daca operatorul este orizontal folosind un poloboc, conform figurii 16 si asigurati-0
temporar cu cleme sau doud puncte de sudura.

- H _U l‘; __"_“J‘—"

= Axa gaurilor de asigurare a bratului frontal trebuie aliniata cu axa orificiilor de asigurare a
bratului dorsal, a se vedea 17. Daca structura portii nu permite asigurarea fiabila, structura portii
trebuie sa fie adaptata pentru a oferi o baza de sustinere rezistenta.

_ o= ——-——— - — - —6=0=7) -

Fig. 17

10. Pregiatiti operatorul pentru functionarea manuala, a se vedea alineatul 5 si deplasati canatul manual,
verificand daca finalizeaza intreaga operatiune de deschidere necesara, oprindu-se la opririle mecanice.

IEFDacd, in timpul testului, operatorul face o cursda contra canatului portii, valoarea E poate
creste, a se vedea figura 4, pana la un maxim de 115mm, folosind distantiere corespunzatoare plasate
intre bratul frontal si canatul portii.

11. Realizati orice masuri de remediere necesare si repetati procedurile de la punctul 9.

12. Asigurati bine bratul frontal, folosind un sistem de asigurare corespunzator aga cum apare in figura
18.

.& Daca se decide sudarea bratului direct pe canat, operatorul trebuie sa fie eliberat temporar.
Asteptati ca bratul sd se raceascd inainte de reasamblarea operatorului.



Fig. 18

3.5 CONECTAREA OPERATORULUI

Operatorul este furnizat cu cablu deja conectat. In cazul in care cablul trebuie inlocuit, trebuie si se
foloseasca un cablu pentru instalare mobila exterioara (de ex., HO7RN-F).

3.6 OPRIRI MECANICE

Operatorul S418 este furnizat cu opriri mecanice la deschidere si inchidere conform functionarii
standardului. Acestea se pot folosi in locul punctelor de oprire mecanica pentru canat. Pentru reglarea
opririlor, procedati in modul urmétor:

3.6.1 OPRIRE MECANICA LA DESCHIDERE

el AN S

5.

Pregatiti operatorul pentru functionarea manuala, a se vedea alineatul 5.

Aduceti manual canatul in pozitia deschis.

Slabiti surubul de sigurantd, figura 19 ref.1. Nu trebuie sa se scoatd surubul complet.

Deplasati oprirea mecanica pana este aproape de armatura frontald, conform celor indicate in
figura 20.

Strangeti surubul de siguranta din nou.

&OPrirea mecanicd este cuplatd cu un sector zimgat, figura 19 ref.2. Tn cazul obstacolelor din
timpul miscarii, verificati daca este limitat modul de cuplare. NU FOLOSITI FORTA.



3.6.2. OPRIREA MECANICA LA INCHIDERE

Pregatiti operatorul pentru functionarea manuala, a se vedea alineatul 5.

Aduceti manual canatul in pozitia inchis.

Slabiti surubul de siguranta, figura 21 ref.1. Nu trebuie sa se scoata surubul complet.

Deplasati oprirea mecanicd pana este aproape de armatura frontalda, conform celor indicate in
figura 22.

5. Strangeti surubul de siguranta din nou.

N S

&Oprirea mecanici este cuplati cu un sector zimtat, figura 21 ref.2. In cazul obstacolelor din
timpul miscarii, verificati dacad este limitat modul de cuplare. NU FOLOSITI FORTA.

—

4. TESTUL SISTEMULUI AUTOMATIZAT

e (data facute toate legaturile electrice necesare, alimentafi cu energie sistemul si programul
unitatii de control in baza nevoilor individuale (a se vedea instructiunile relevante).

e Realizati testul sistemului automatizat si al tuturor accesoriilor aferente, acordati atentie
deosebita dispozitivelor de siguranta.

e Acordati utilizatorului final brosura ,,Ghidul utilizatorului” si instruiti-1 referitor la functionarea
corecta si folositi sistemul automatizat.

5. FUNCTIONARE MANUALA

Daca sistemul automatizat trebuie sa fie deplasat manual, din cauza unei intreruperi de curent sau a
unei defectiuni a operatorului, actionati dupa cum urmeaza asupra dispozitivului de eliberare:
1. Opriti alimentarea cu energie a sistemului folosind comutatorul diferential plasat in amontele
sistemului.



o

Glisati capacul protector, figura 23, ref.1.

3. Introduceti cheia de eliberare furnizata, figura 23 ref.2 si invartiti in sensul invers al acelor de
ceasornic pana se opreste, figura 23 ref.3. Pozitia de eliberare este semnalata printr-un lacat
deschis.

4. Deplasati canatul manual.

& Pentru a padstra operatorul in modul de functionare manuald, dispozitivul de eliberare trebuie
sd fie lasat in mod categoric in pozitia actuala §i sistemul sa nu fie cuplat la alimentarea cu energie.

5.1 ADUCEREA LA FUNCTIONAREA NORMALA

1. Asigurati-va cd sistemul nu este cuplat la o sursa de alimentare.

2. Rasuciti cheia de eliberare in sensul acelor de ceasornic pana se opreste, figura 24 ref.1 si scoateti
cheia, figura 24 ref.2. Pozitia de inchis este indicata printr-un lacat inchis.

3. Inchideti capacul de protectie, figura 24 ref.3.

4. Aduceti manual canatul pana cand observati activarea dispozitivului; canatul se Tnchide.



5. Alimentati cu energie sistemul si realizai cateva operafiuni pentru a verifica daca functiile
sistemului automatizat au fost reactivate.

I@; In timpul primului ciclu, este posibil ca operatorul si nu incetineascd in mod corespunzditor.
Totusi, asteptati ca ciclul sa se termine §i apoi dati din nou comanda de deschidere.

6. APLICATII SPECIALE

Alte aplicatii in afara de cele descrise in prezentul manual sunt STRICT INTERZISE.



7. INTRETINERE

Pentru a asigura functionarea corecta si siguranta constantd in timp, realizati o verificare
generala a sistemului la fiecare sase luni, Acordand atentie deosebita dispozitivelor de siguranta.
in brosura ,,Ghidul utilizatorului”, a fost pregitit un formular pentru a inregistra operatiunile
de intretinere.

8. REPARATIT

Utilizatorul nu trebuie sa realizeze operatiuni de reparatii sau intretinere; acestea trebuie sa fie
realizate doar si in exclusivitate de personal calificat FAAC sau de centrele de reparatii FAAC.

9. ACCESORII

Pentru accesoriile disponibile a se vedea catalogul FAAC.



Descrierile si ilustratiile din prezentul manual nu sunt obligatorii. FAAC 1isi rezerva dreptul, cu
conditia neafectarii trasaturilor principale ale echipamentelor, de a realiza modificarile pe care le
considerd necesare din motive tehnice si comerciale, Tn orice moment si fard a revizui prezenta

publicatie.
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