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SISTEMUL AUTOMATIZAT  415
2. DESCRIERE
   Sistemul automatizat 415 pentru porţi batante este un sistem de acţionare electro-mecanic fără retur care transmite                               mişcarea canatului printr-un sistem cu şurub fără sfârşit.
Sistemul de acţionare este disponibil în mai multe versiuni. Versiunile „LS”  sunt echipate cu limitatoare de deschidere şi închidere.
  Sistemul fără retur asigură blocarea mecanică a canatului atunci când motorul nu funcţionează. Un sistem de declanşare uşor şi sigur cu cheie specială face posibilă mişcarea manuală a canatului în cazul unei defecţiuni sau căderi de tensiune.
Atenţie:
ï Funcţionarea corectă şi specificaţiile declarate se aplică doar dacă se utilizează accesorii FAAC şi dispozitive de siguranţă.
ï Deoarece   nici un mecanism de cuplare mecanic nu este  fixat,  est e  necesară o unitate de  control  cu  mecanism  de cuplare  electronic ajustabil  pentru  a  garanta siguranţa necesară  anti-strivire.
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ï Sistemul automat 415 a fost proiectat şi construit pentru controlul accesului vehiculelor. Evitaţi utilizarea în alt scop.
	Pos.
	Descriere

	1
	Sistem de acţionare

	2
	Mecanism de declanşare

	3
	Rod

	4
	Consolă frontală

	5
	Consolă spate

	6
	Fiting din spate

	7
	Ştift fiting spate

	8
	Capacul tabloului de terminale


Fig. 1
2.1. Dimensiuni
Fig. 2
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3. SPECIFICAŢII TEHNICE
	
	415
	415
	415 L
	415 L
	415
	415
	415 L
	415 L
	415
	415
	415 L
	415 L

	SPECIFICAŢII TEHNICE
	
	LS
	
	LS
	
	LS
	
	LS
	
	LS
	
	LS

	
	
	
	
	
	24V
	24V
	24V
	24V
	115V
	115V
	115V
	115V


Alimentare electrică
Putere (W)
Tensiune (A)
Protecţie termică (°C)

230 V~
300
1.3
140

24 Vdc
70
3
-

115 V~
300
2.5
140
Condensator (µF)


8
-
25
Tracţiune (daN)
Cursă (mm) 
Viteză de extensie a axului (cm/sec)
Canat max. (m)
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 Tip şi frecvenţa de utilizare la 20° C


300
3 (1)
S3


300
S3


400
4 (2)
S3
S3


1,6


300
3 (1)


280
100%


400
4 (2)


300
3 (1)
S3


300
1.85
S3
S3


400
4 (2)
S3
30%

35%

30%

35%

30%

35%

30%

35%
Ciclu/oră min. aproximativ la 20° C
Temperatura de funcţionare a mediului (°C)
Greutate sistem de acţionare (Kg)
Lungime sistem de acţionare (mm)
Dimensiuni sistem de acţionare (mm)
Clasa de siguranţă

~ 30
7.8

~ 25
8


7.8

~ 75
-20 +55
8
see fig.2
see fig.2
IP54

~ 30
7.8

~ 25
8
(1) Pentru canaturile care depăşesc 2.5 m este necesară montarea unui sistem electric de blocare pentru a asigura blocarea canatului
(2) Pentru canaturile care depăşesc 3 m este necesară montarea unui sistem electric de blocare pentru a asigura blocarea canatului
3.1. Versiuni
MODEL
Operator 415


230 V~ sistem de acţionare ne-reversibil 

VERSIUNI
Operator 415 LS
Operator 415 L
Operator 415 L LS
Operator 415 24V
Operator 415 LS 24V
Operator 415 L 24V
Operator 415 L LS 24V
Operator 415 115V
Operator 415 LS 115V
Operator 415 L 115V
Operator 415 L LS 115V

230 V~ sistem de acţionare ne-reversibil cu limitatoare de deschidere/închidere
230 V~ sistem de acţionare ne-reversibil
230 V~ sistem de acţionare ne-reversibil cu limitatoare de deschidere/închidere
24 Vdc sistem de acţionare ne-reversibil
24 Vdc sistem de acţionare ne-reversibil cu limitatoare de deschidere/închidere
24 Vdc sistem de acţionare ne-reversibil
24 Vdc sistem de acţionare ne-reversibil cu limitatoare de deschidere/închidere
115 V~ sistem de acţionare ne-reversibil
115 V~ sistem de acţionare ne-reversibil cu limitatoare de deschidere/închidere
115 V~ sistem de acţionare ne-reversibil
115 V~ sistem de acţionare ne-reversibil cu limitatoare de deschidere/închidere
Pentru sistemele de acţionare autorizate CSA-UL, trebuie utilizată unitatea de control  455 MPS UL 115 pentru a nu încălca condiţiile de autorizare.
4. INSTALARE
4.1. Pornire electrică (sistem standard)
	Pos.
	Descriere
	Cabluri

	1
	Sisteme de acţionare
	4x1.5 mm2  (2x1.5 mm2)

	2
	Unitate de control
	3x1.5 mm2
(alimentare electrică)

	3
	fotocelule TX 
	4x0.5 mm2

	4
	fotocelule RX
	2x0.5 mm2

	5
	Selector  cu cheie
	2x0.5 mm2  (3x0.5 mm2)

	6
	Bec cu iluminare intermitentă
	2x1.5 mm2

	7
	Receptor
	3x0.5 mm2

	8
	Sisteme mecanice de oprire
	-


Observaţii:
ï Utilizaţi tuburi şi/sau furtunuri potrivite pentru a poza cablurile electrice
ï  Pentru  a  evita orice  interferenţă  separaţi întotdeauna   accesoriile de joasă tensiune şi cablurile de control  de   230/115  V~  cablurile de alimentare cu energie  utilizând manşoane  separate. 
Fig. 3
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4.4. Instalarea sistemelor de acţionare
1) Fixaţi consola din spate în poziţia menţionată anterior. În cazul unui stâlp de fier sudaţi cu atenţie consola direct pe stâlp (Fig.6).  În  cazul stâlpului  din zid,  utilizaţi  o placă suport corespunzătoare   (opţional)  pentru fixarea  şuruburilor  (Fig.7)  utilizând sisteme de fixare potrivite. Apoi sudaţi cu atenţie consola pe placa suport.
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 În timpul operaţiilor de fixare, verificaţi dacă poziţia consolei este perfect orizontală cu ajutorul unui nivelmetru.
Fig. 6
Fig. 7
2) Asamblaţi fitingul din spate la sistemul de acţionare ca în Fig.8.
3) Setaţi sistemul de acţionare pe funcţionare manuală (vezi par 6)
4) Întindeţi complet axul până ajunge la limitator, fig.9 ref.1.
5) Blocaţi din nou sistemul de acţionare (vezi para 6.1)
6) Rotiţi axul în sensul acelor de ceasornic cu jumătate de rotaţie / o rotaţie, 
Fig.9 ref.2
7) Montaţi consola frontală ca in Fig.10.
Fig. 8
Fig. 9
Fig. 10
8) Fixaţi sistemul de acţionare de consola din spate cu ajutorul bolţurilor ca în Fig.11.
Atenţie: înainte de fixarea sistemului de acţionare pe consola pe care

 tocmai aţi sudat-o, aşteptaţi ca aceasta să se răcească.
Fig. 11
9) Închideţi canatul şi,  păstrând sistemul de acţionare într-o poziţie perfect orizontală, stabiliţi
punctul de fixare a consolei frontale (Fig.12).
10) Fixaţi temporar consola frontală cu două puncte de sudură (Fig.12).
Observaţii:  dacă  structura porţii nu permite  o  fixare sigură a consolei,  este necesar să se creeze o bază solidă de susţinere în structura porţii.
8) Eliberaţi sistemul de acţionare (vedeţi  paragraful  6) şi verificaţi  manual  dacă  poarta   se poate deschide complet fără întreruperi sau blocări la limitatoarele mecanice de cursă, precum şi dacă mişcarea canatului este regulată şi fără fricţiune.
9) Luaţi măsurile de corectare necesare şi repetaţi de la punctul 8.
10) Declanşaţi temporar sistemul de acţionare de la consola frontală şi sudaţi definitiv consola.
În cazul în care structura canatului împiedică sudarea consolei, fixaţi-o în şuruburi pe canat cu sisteme de fixare corespunzătoare. Astfel, acţionaţi aşa cum v-am explicat anterior.
Observaţii: recomandăm să lubrifiaţi toate bolţurile de fixare ale fitingurilor.
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Fig. 12
4.5. Conectarea sistemului de acţionare
Un tablou de conexiune este fixat în partea inferioară a sistemului de acţionare pentru conectarea motorului, a limitatorului şi pentru împământarea sistemului de acţionare.
IMPORTANT : Pentru a conecta motorul, trebuie utilizat cablul din dotare pentru secţiunea 
mobilă, sau un cablu pentru pozarea mobilă din afară.
Operaţiile de cablare a motorului:
1) Deschideţi una din cele două găuri făcute cu burghiul în capac, Fig.13; în cazul sistemelor de acţionare cu limitatoare, deschideţi ambele găuri.
2) Montaţi garnitura de etanşare a cablului.
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3) Conectaţi motorul la împământare în conformitate cu Fig.14 şi cu tabelul.
Pentru a respecta condiţiile de autorizare pentru sistemele de acţionare omologate CSA-UL, poziţionaţi condensatorul electric (fixat într-un mod stabil)  în interiorul   carcasei  omologate CSA-UL .


Fig. 13
	415 230 V~ (115V~)

	POS.
	CULOARE
	DESCRIERE

	1
	Albastru (Alb)
	Cablu comun

	2
	Maro (Roşu)
	Faza 1

	3
	Negru (Negru)
	Faza 2

	T
	Galben / Verde
(Verde)
	Împământare

	415 24 Vdc

	POS.
	CULOARE
	DESCRIERE

	1
	Albastru
	Faza 1

	2
	Nefolosit
	/

	3
	Maro
	Faza 2

	T
	Nefolosit
	/


Fig. 14
4) Închideţi capacul cu cele patru şuruburi, Fig.15.
Fig. 15
4.6. Limitatoare de cursă
Sistemele de acţionare 415 sunt echipate cu limitatoare de deschidere şi închidere. Prin urmare este necesară folosirea unui panou de control pentru a controla aceste intrări.
Observaţii: Limitatoarele se declanşează pe primii şi ultimii 30 mm ai cursei. De aceea sistemul de acţionare trebuie să folosească întreaga cursă disponibilă în timpul fazei de deschidere.  Cursele mai scurte  pot  limita sau anula complet  intervalul de reglare a  limitatoarelor.
4.6.1.  Conectarea  limitatoarelor
Limitatoarele sunt conectate la acelaşi tablou de conexiuni la care s-a conectat motorul. Conectaţi limitatoarele după cum urmează:
1) Deschideţi cea de-a doua gaură făcută cu burghiul în capac, Fig.16.
2) Montaţi garnitura de etanşare a cablului, Fig.16.
3) Introduceţi cablul şi conectaţi-l la terminale respectând culorile specificate în tabelul din Fig.17.
4) Închideţi capacul cu cele patru şuruburi din dotare.
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Observaţii:
ï  Pentru conectarea limitatoarelor utilizaţi cablul pentru pozare mobilă exterioară cu fire care au o secţiune transversală de 0.5 mm2.
ï În timpul operaţiunilor de conectare, respectaţi culorile de conectare specificate în tabelul din Fig.17.
	POS.
	CULOARE
	DESCRIERE

	1
	Albastru
	Cablu comun

	2
	Maro
	Limitator de închidere (FCC)

	3
	Negru
	Limitator de deschidere(FCA)
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Fig. 16

Fig. 17
4.6.2.  Reglarea  limitatoarelor
Reglarea limitatoarelor de realizează după cum urmează:
1) Deşurubaţi şuruburile de fixare superioare, Fig.18 ref. A, şi scoateţi capacul, Fig.18 ref. B.
2) Pentru a regla limitatorul de închidere FCC rotiţi şurubul de reglare în sensul acelor de ceasornic, Fig.19 ref. A, pentru a creşte cuplul axului şi în sens invers acelor de ceasornic pentru a-l reduce.
3)  Pentru a regla limitatorul de deschidere FCA  rotiţi şurubul de reglare în sens invers acelor de ceasornic, Fig.20 ref. A, pentru a creşte cuplul axului şi în sensul acelor de ceasornic pentru a-l reduce.
4) Efectuaţi o serie de teste pentru a verifica poziţia corectă a limitatorului. Dacă reglarea limitatorului trebuie realizată din nou, repetaţi operaţia începând de la punctul 2.
5) Aşezaţi din nou capacul, Fig.18 ref. B, şi strângeţi din nou şurubul de fixare, Fig.18 ref. A.


Fig. 18
Fig. 19

Fig. 20
4.7. Pornire
ATENŢIE: Opriţi alimentarea cu energie înainte de a efectua orice operaţie asupra sistemului sau a dispozitivului de acţionare.
Respectaţi întocmai punctele 10, 11, 12, 13 şi 14 din REGULILE GENERALE DE SIGURANŢĂ.

Referitor la indicaţiile din Fig.3, setaţi conductoarele şi efectuaţi conexiunile electrice ale tabloului de comandă şi ale accesoriilor alese.

Separaţi întotdeauna cablurile de alimentare cu energie de cablurile de control şi siguranţă (buton de comandă, receptor, fotocelule, etc.). Pentru a evita orice zgomot electric în unitate, folosiţi manşoane separate.

1) Alimentaţi sistemul şi verificaţi starea LED-ului ca în tabelul din instrucţiunile tabloului de comandă.

             2) Programaţi tabloul de comandă  conform nevoilor respectând instrucţiunile date.
5. TESTAREA SISTEMULUI AUTOMATIZAT
ï Verificaţi atent eficienţa de funcţionare a sistemului automatizat şi a tuturor accesoriilor  conectate la acesta, acordând atenţie specială mecanismelor de siguranţă.
ï Înmânaţi beneficiarului final „Ghidul utilizatorului” împreună cu Fişa de întreţinere.
ï Explicaţi utilizatorului funcţionarea corectă şi utilizarea sistemului automatizat.
ï Indicaţi utilizatorului zonele cu posibil risc ale sistemului automatizat.
6. funcţionare manuală
Dacă sistemul automat trebuie acţionat manual din cauza unei pene de curent sau a unei  defecţiuni a sistemului de acţionare, procedaţi după cum urmează:
1) Opriţi alimentarea electrică printr-un întrerupător de siguranţă (chiar şi în cazul unei pene de curent).
2) Montaţi capacul de protecţie, Fig.21/1.
3) Introduceţi cheia şi rotiţi la 90°, Fig.21/2.
4) Declanşaţi sistemul de acţionare, rotiţi la 180° pârghia de comandă în direcţia indicată de săgeata de pe sistemul de declanşare, Fig.21/3.
5) Deschideţi şi închideţi canatul manual.
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Fig. 21
Observaţii: Pentru a ţine sistemul de acţionare în modul de funcţionare manuală, mecanismul de declanşare trebuie menţinut în poziţiile sale actuale şi sistemul nu trebuie alimentat cu energie electrică.
6.1. Restabilirea funcţionării normale
Pentru a  restabili condiţiile normale de funcţionare, procedaţi după cum urmează:
1) Rotiţi  sistemul  de declanşare  180° în direcţia opusă săgeţii.
2) Rotiţi  la  90° cheia de deblocare şi scoateţi-o.
3) Închideţi capacul de protecţie.
4) Alimentaţi electric sistemul şi efectuaţi unele mişcări pentru a verifica restabilirea corectă a funcţiilor sistemului automatizat.
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4.2. Verificări preliminare





Pentru a  garanta o funcţionare corectă a sistemului automat, asiguraţi-vă că sunt respectate următoarele cerinţe în ceea ce priveşte structura porţii batante (existentă sau care urmează a fi realizată):


ï părţile mecanice trebuie să respecte prevederile Standardelor EN 12604 şi EN 12605.


ï lungimea  canatului  respectă   specificaţiile sistemului de acţionare.


ï structura solidă şi rigidă a canaturilor, potrivită pentru automatizare


ï mişcarea regulată şi uniformă a canaturilor, fără fricţiune şi vibraţii în timpul deschiderii


ï balamale solide în stare bună


ï  prezenţa ambelor limitatoare de deschidere şi închidere   


ï prezenţa unei împământări eficiente pentru conectarea electrică a sistemului de acţionare





Realizaţi orice lucrări din metal înainte de instalarea sistemului automatizat.





Starea structurii porţii afectează direct fiabilitatea şi siguranţa sistemului automat.�
�









4.3. Dimensiuni de instalare





Stabiliţi  poziţia de  instalare  a  sistemului de acţionare ca în Fig.4.


Verificaţi cu atenţie dacă distanţa între canatul deschis şi orice obstacole (pereţi,  garduri  etc.) este mai mare decât dimensiunile sistemului de acţionare.�
















































Fig. 4�
�
�
�
Model�
a�
A�
B�
C (1)�
D (2)�
Z (3)�
L�
E (3)�
�
415 / 415 LS / 415 24V / 415 LS 24V /


415 115V / 415 LS 115V�
90°�
145�
145�
290�
85�
60�
1110�



45�
�
�
110°�
120�
135�
295�
60�
60�
1110�
�
�
415 L / 415 L LS / 415 L 24V / 415 L LS 24V /


415 L 115V / 415 L LS 115V�
90°�
195�
195�
390�
125�
70�
1290�



45�
�
�
110°�
170�
170�
390�
110�
60�
1290�
�
�



(1)  cursa sistemului de acţionare	(2)  dimensiune maximă	(3)  dimensiune minimă�
�



4.3.1.  Reguli  generale de stabilire a dimensiunilor de instalare





ï pentru a obţine deschiderile canatului de 90° : A+B=C


ï pentru a obţine deschiderile canatului peste 90° : A+B<C


ï Dimensiuni A şi B mai mici determină viteza periferică mai mare a canatului.


ï Limitaţi  diferenţa între dimensiunile  A  şi  B  în  limita   a  4  cm:  diferenţele mai mari produc variaţii mari de viteză în timpul mişcării de deschidere şi închidere a porţii batante.


ï Păstraţi o dimensiune Z astfel încât sistemul de acţionare să nu lovească stâlpul.


ï în versiunile LS limitatoarele sunt declanşate pe primii şi ultimii 30 mm.  De aceea utilizaţi aceste dimensiuni A şi B pentru a folosi întreaga cursă a sistemului de acţionare. Cursele mai scurte pot  limita  sau  anula intervalul de reglare a limitatoarelor.








Dacă dimensiunile stâlpului sau poziţia balamalei nu permit instalarea sistemului de acţionare, trebuie creată o nişă în stâlp, ca în Fig. 5, pentru a păstra dimensiunea A recomandată. Nişa trebuie dimensionată astfel încât să se permită instalarea uşoară, rotaţia sistemului de acţionare şi funcţionarea dispozitivului de declanşare.�




























































Fig. 5�
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