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AUTOMATIZAREA390
Următoarele instrucţiuni se aplică pentru modelul:
FAAC 390
Automatizarea de tip 390, cu motor extern, cu braţ articulat, este folosită în automatizarea porţilor batante cu canate de până la 3m şi este ideală în aplicaţiile rezidenţiale pe stâlpi laţi, fără a avea nevoie de nişe (necesare uneori pentru determinarea dimensiunilor la dispozitivelor acţionate cu piston)
Este alcătuită dintr-un operator electro-mecanic ireversibil, cu protecţie şi dintr-un sistem de activare cu braţ articulat care urmează a fi reglat pentru poartă, împreună cu accesoriile corespunzătoare.
Sistemul ireversibil verifică dacă poarta este închisă mecanic, atunci când motorul nu este în funcţiune. Pentru canate de până la 1,8 m, nu este nevoie de un sistem de blocare. 
Poarta poate fi deplasată manual, în cazul unei căderi de tensiune sau al unei erori. 
● Pentru a se asigura protecţia împotriva strivirii, este necesară utilizarea unui dispozitiv electronic de control al cuplului de torsiune. 
Automatizarea 390 a fost proiectată şi fabricată pentru controlul accessului vehiculelor. A nu se utiliza şi în alte situaţii. 
1.  DESCRIERE ŞI SPECIFICAŢII TEHNICE
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TAB. 1   SPECIFICAŢII TEHNICE ALE OPERATORULUI  390
2.  DIMENSIUNI
a
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332
            a  Mască de protecţie
            b Cuzinet pentru protecţia operatorului 
          c  Motoreductorul
           d  Arbore de transmisie
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           e Suportul drept al braţului articulat 

     f Suportul curbat al braţului articulat

           g  Mufa frontală
           h  Deblocare
    i  Cheie pentru deblocare 


Fig. 1
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•măsuri in mm



250
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Fig. 2
3.  ECHIPMENTUL  ELECTRIC (sistem standard)
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4.2.1.   DIMENSIUNILE RECOMANDATE PENTRU DESCHIDEREA SPRE INTERIOR
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á°
1  Operatori mod. 390
2  Fotocelule
3 Echipament electronic
4  Buton operat cu o cheie 
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5  Receptor radio
                  6 Bec de semnalizare


Dmax= 300 mm
Observaţii: 
1) Pentru montarea firelor electrice, este recomandat uzul ţevilor rigide şi/sau flexibile. 
      2) A se separa întodeauna accesoriile de joasă tensiune de cele care funcţionează la 230V~. Pentru evitarea oricăror interferenţe, a se folosi întodeauna izolatoare separate.


•măsurători în mm


Fig. 5
Fig. 3

4.  INSTALAREA AUTOMATIZĂRII
4.1.
VERIFICĂRI PREALABILE
Pentru siguranţă şi pentru o automatizare eficientă, asiguraţi-vă că următoarele condiţii sunt îndeplinite: 
•
Structura porţii trebuie să fie una potrivită pentru automatizare. În special, asiguraţi-vă că poarta este destul de rezistentă şi rigidă şi că dimensiunile acesteia de potrivesc cu cele indicate în specificaţiile tehnice. 
•
Asiguraţi-vă că canatele se deplasează corespunzător şi uniform, fără să apară frecări neregulate pe parcursul deplasării lor. 
•
Verificaţi dacă articulaţiile sunt în stare bună. 
•
Asiguraţi-vă că deplasarea lor este limitată de puncte de oprire mecanice. Vă recomandăm să încheiaţi mai întâi toate lucrările metalice, înainte de instalarea automatizării. 
4.2.
DIMENSIUNILE PENTRU INSTALARE 
Poziţionaţi operatorul în poziţia de instalare, în conformitate cu figurile 4-5-6.


4.2.2.   DIMENSIUNILE RECOMANDATE PENTRU DESCHIDEREA SPRE EXTERIOR
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á°
A    D
B
C
Dmax= 240 mm
	A
	B
	C
	á

	100÷200
	110÷130
	350
	90°

	200÷300
	110÷130
	250
	90°


•măsurători în mm

Fig. 4
•măsurători în mm

Fig. 6

4.3.
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Fig. 7
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Fig. 8
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Fig. 11
Fig. 12
•Fixaţi dispozitivul de protecţie pe operator (Fig. 10).
•Blocaţi operatorul din nou (capitolul 6.)
Montaţi legăturile electrice ale dispozitivelor electronice alese, conform instrucţiunilor ataşate. 
4.4.
TESTAREA AUTOMATIZĂRII 
După încheierea instalării, verificaţi cu atenţie eficienţa operaţională a automatizării şi a tuturor accesoriilor conectate la aceasta, şi mai ales a dispozitivelor de siguranţă.
Furnizaţi „Manualul de utilizare” clientului şi explicaţi-i cum ar trebui să funcţioneze şi să fie folosit corect operatorul, evidenţiind  zonele periculoase ale automatizării. 
5.  MODUL DE OPERARE MANUAL 
În cazul în care poarta va trebui să fie acţionată manual, în cazul unei căderi de curent sau al unei erori, utilizaţi dispozitivele de deblocare după cum urmează: 
•Potriviţi cheia Allen şi răsuciţi cam jumătate de tură până când nu se mai poate, în direcţia specificată în Fig. 13, în funcţie de tipul de instalare.

6.  REVENIREA LA MODUL DE OPERARE NORMAL 
Pentru evitarea oricărui şoc involuntar la acţionarea porţii în timpul manevrei, întrerupeţi alimentarea sistemului înainte de reblocarea operatorului. 
• Potriviţi cheia Allen şi răsuciţi cam jumătate de tură până când nu se mai poate, în direcţia specificată în Fig. 13, în funcţie de tipul de instalare.

Fig. 9

Lh
Rh
•Potriviţi suportul drept al braţului articulat pe arborele motoreductorului şi strângeţi-l cu şurubul şi şaiba existente. (Fig.10).
•Eliberaţi operatorul (capitolul 5.)
•Puneţi mufa frontală a canatului în poziţia de fixare, în funcţie de dimensiunea “C” definită anterior (capitolul 4.2). verificaţi dacă braţul şi mufa sunt perfect orizontale. 
•Mufa poate fi sudată direct pe canat (Fig. 11) sau înşurubată cu ajutorul racordului filetat (Fig. 12).


BLOCCA/LOCK BLOQUE/VERRIEGELT BLOQUEAR



SBLOCCA/UNLOCK DEBLOQUE/ENTRIEGELT DESBLOQUEAR
Fig. 13


SBLOCCA/UNLOCK DEBLOQUE/ENTRIEGELT DESBLOQUEAR


BLOCCA/LOCK BLOQUE/VERRIEGELT BLOQUEAR


7.  ÎNTREŢINEREA 
Următoarele operaţiuni trebuie efectuate cel puţin o dată la şase luni: 
•Verificaţi dacă cuplul de torsiune este fixat corect. 
•Verificaţi eficienţa sistemului de deblocare. 
• Verificaţi eficienţa dispozitivelor de siguranţă.
8.  REPARAŢII
Pentru orice fel de reparaţii, contactaţi unul dintre Centrele noastre de reparaţii autorizate. 

Manual de utilizare
AUTOMATIZAREA 390
Citiţi cu atenţie instrucţiunile înainte de utilizarea produsului şi păstraţi-le pentru a le consulta şi ulterior. 
REGULI GENERALE PENTRU SIGURANŢĂ
Dacă automatizarea 390 a fost instalată şi utilizată corect, atunci aceasta oferă un înalt grad de siguranţă. 
Prin respectarea acestor câteva reguli simple în legătură cu comportamentul acesteia, se vor evita orice fel de incidente: 
- Nu treceţi prin dreptul canatelor în timpul deplasării lor. Aşteptaţi până acestea sunt complet deschise înainte de a trece.
-   Nu staţionaţi între canate în nici un caz. 
- Nu staţi lângă automatizare şi nu permiteţi copiilor sau altor persoane să staţioneze acolo, mai ales în timpul acţionării acesteia. 
- Păstraţi telecomenzile sau orice alte generatore de puls departe de copii, pentru a se evita activarea involuntară a automatizării. 
- Nu lăsaţi copii să se joace cu automatizarea. 
- Nu împiedicaţi intenţionat deplasarea canatelor. 
- Nu lăsaţi crengi sau tufe să împiedice deplasarea canatelor. 
- Păstraţi sistemele luminoase de semnalizare în stare de funcţionare şi clar vizibile.
- Nu încercaţi să acţionaţi manual canatele, decât după deblocarea anterioară a acestora. 
- În cazul unei defecţiuni, deblocaţi canatele pentru a permite accesul şi aşteptaţi venirea personalului calificat ce va efectua operaţiunile necesare. 
- După activarea sistemului de operare manual, întrerupeţi alimentarea electrică a sistemului înainte de a reveni la modul de operare normal. 
- Nu efectuaţi nici o modificare la componentele automatizării. 
- Nu încercaţi personal să reparaţi sau să ajustaţi sistemul, ci contactaţi numai personalul calificat.
- Chemaţi personalul calificat cel puţin o dată la 6 luni, pentru a verifica eficienţa automatizării, a dispozitivelor de siguranţă şi a împământării.


Automatismele includ şi dispozitivele de siguranţă (fotocelule, zone sensibile,…), care împiedică deplasarea canatelor dacă se observă vreun obstacol în zona pe care acestea o protejează. 
Automatizarea 390 necesită folosirea unor aparate electronice care au un dispozitiv de control cu cuplu de torsiune electronic. 
Lumina se aprinde atunci când canatele se deplasează.
MANUAL OPERATING MODE
MODUL DE OPERARE MANUAL 
În cazul în care poarta va trebui să fie acţionată manual, în cazul unei căderi de curent sau al unei erori, utilizaţi dispozitivele de deblocare după cum urmează: 
•Potriviţi cheia Allen şi răsuciţi cam jumătate de tură până când nu se mai poate, în direcţia specificată în Fig. 1-2, în funcţie de tipul de instalare.
REVENIREA LA MODUL DE OPERARE NORMAL 
Pentru evitarea oricărui şoc involuntar la acţionarea porţii în timpul manevrei, întrerupeţi alimentarea sistemului înainte de reblocarea operatorului. 
• Potriviţi cheia Allen şi răsuciţi cam jumătate de tură până când nu se mai poate, în direcţia specificată în Fig. 1-2, în funcţie de tipul de instalare..
● Dispozitivul pentru deblocare poate fi acţionat fără a i se înlătura protecţia. 
DESCRIERE
Următoarele instrucţiuni se aplică pentru modelul:
FAAC 390
Automatizarea de tip 390este alcătuită dintr-un operator electro-mecanic ireversibil, cu protecţie şi dintr-un sistem de activare cu braţ articulat care urmează a fi reglat pentru poartă, împreună cu accesoriile corespunzătoare.

Sistemul ireversibil verifică dacă poarta este închisă mecanic, atunci când motorul nu este în funcţiune. Pentru canate de până la 1,8 m, nu este nevoie de un sistem de blocare. 
Poarta poate fi deplasată manual, în cazul unei căderi de tensiune sau al unei erori.
Operatorii sunt monitorizaţi cu ajutorul unei unităţi electronice de control, păstrată într-o carcasă care o protejează împotriva agenţilor atmosferici. 
Canatele se află normal în poziţie închisă. 
Când unitatea electronică de control primeşte o comandă de deschidere, de la telecomandă sau de la un generator de pulsuri, aceasta activează operatorul, iar canatele se deplasează pentru a permite accesul. 
Dacă este setat modul automat, atunci canatele se închid singure după ce a trecut timpul prestabilit. 
Dacă este setat modul semiautomat, atunci este nevoie de o nouă comandă pentru ca acestea să se închidă la loc. 
Comanda de stop (dacă există) opreşte întodeauna deplasarea canatelor. 
Pentru detalii despre funcţionarea automatizării în funcţie de comenzi, consultaţi un tehnician de instalare. 


SBLOCCA/UNLOCK DEBLOQUE/ENTRIEGELT DESBLOQUEAR
DEBLOCARE


BLOCCA/LOCK BLOQUE/VERRIEGELT BLOQUEAR/BLOCARE
BLOCCA/LOCK BLOQUE/VERRIEGELT BLOQUEAR/BLOCARE


SBLOCCA/UNLOCK DEBLOQUE/ENTRIEGELT DESBLOQUEAR/

DEBLOCARE
Fig. 1

Fig. 2

ETAPELE PENTRU INSTALARE


Operatorul 390, cu postament şi braţ articulat, a fost proiectat fie pentru instalare pe partea dreaptă (Fig. 7-Rh), fie pentru 


instalare pe partea stângă (Fig. 7-Lh).�În ambele cazuri, demontaţi preventiv mufa de pe braţ pentru a o fixa. 


�






•Fixaţi postamentul pe stâlp, folosind şuruburi cu Ø10 şi ştifturi de expansiune potrivite (Fig.  8), şi verificaţi ca acesta să fie perfect orizontal. 


•Potriviţi motoreductorul pe postament şi fixaţi-l cu cele două şuruburi, cu piuliţele şi cu şaibele flexibile (Fig.8).


● Arborele motoreductorului trebuie  să fie întodeauna îndreptat în jos. 
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MODEL	�
390�
�
Alimentare�
230V~ (+ 6 % - 10 %) 50Hz�
�
Putere absorbită  (W)�
280�
�
Cuplul de torsiune maxim (Nm)�
250�
�
Viteza unghiulară  (°/sec)�
9�
�
Frecvenţa utilizării  (cicluri/oră)�
15	�
�
Temperatura de exerciţiu�
-20 ÷ +55 °C�
�
Greutatea motoreductorului(Kg)�
11.5�
�
Grad de protecţie�
IP 31�
�
Lungimea maximă a canatelor (m)�
1.8 (cu închidere electronică)�
�
�
3 (cu închidere electronică)�
�
Dimensiunile generale motoreductorului LxHxD (mm)	vezi fig. 2�
�
Specificaţiile tehnice ale motorului electric�
�
RPM	�
960�
�
Raportul de compresie �
1 : 640�
�
Termoprotecţia bobinajului�
140°C	�
�
Puterea  (W)�
280�
�
Curentul absorbit(A)�
1.5�
�
Condensatorul încorporat�
8µF	�
�
Alimentare�
230V~ (+ 6 % - 10 %) 50Hz�
�
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59 mm
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á�
�
50÷150�
110÷130�
610�
90°�
�
150÷250�
110÷130�
600�
90°�
�
250÷350�
110÷130�
580�
90°�
�
50÷150�
250÷270�
480�
120°�
�
150÷250�
310÷330�
400�
120°�
�









•Montaţi braţul articulat şi mufa frontală după cum se arată în Fig. 9.








40/60





59 mm





�








�








�








�








�








�








�








�








�








9





�








�








�








�























2
 


